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Abstract. Modern society consumes large quantities of electricity, so it is
proposed this work aims to improve the capture of solar energy using
photovoltaic cells, which will be controlled and managed by the Arduino
platform. The methodological basis used to develop the research was
experimental, where some tests were made to demonstrate the functionality of
the theoretical aspects applied in the development of the prototype. Based on
these experiments it was possible to obtain partial results as the number of
engines and sensors that can be used to obtain a larger capture solar energy.

1. Introducéo

Ao analisaros habitosda sodedade percebese 0 quanb ela é degpendent e que ha
gastosexcessivosno que diz respeito ao consumode energia elérica. Esta grande
demandade energia utilizadaé produzida por usas de cavdo, hidrelétricas e nucleres,
ou pelo uso de mecanisms dternativoslimpos como a energia edlica e solar. Estas
duasultimas formas de gerazdo de energia vem creseendo muito nos ultimos anos,
prindpalmente em paises deswolvidos

Nesse contexo, surge o presentetrabdho, que ega sendo desavolvido no
Insituto Federl de Educaéo, Ciénciae Tecnologa Rio Grandedo Sul — Campus
Canoas, e que tem cono foco utilizar a platafoma Arduino para desenvolve um
dispositivo robético (prototipo), queviabilize um maior aproveitamenb de enegia solar
capturadgor placasfotovoltaicas O pontode patidafoi deteminar qual seria a shor
posicdo pam a placg ou sga, andisar aincidénca solar e posidonara placa nestelocd,
otimizando a captura da energia sola. Dese modo, foram realizados variss
experimentgdes e testg confome apesentaa proximasec®.

2. Solucdo Proposta e Testes Iniais

Paa a elaborago destetrabalhofoi definida a mebdologia experimentl, queguiou 0s
testesrealizados, bem como a solugo de hardware definida. Paa a elaboracaodo
protétipo inicial utilizou-seuma placa Arduino, protoboard, sensores deluminosdadee
servos mobres, conbrme esquenatiza a Figiral.
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Figura 1. Figura demonstrando componen tes principa is para a elaboracao do
prot 6tipo.

Inicialmente, foram realizados testes usandose formas geongtricas paa a
distribuicdo dos sensoes de luz. Apds definiu-se como elemento norteador os
movimentce heliotropicos (mesmo movimenb realizado pdos giras®is). Ao andisa
em dealhes essemovimentopecebeu-sequeele acompanhaa movimentagdodo sol ao
longo dos dias e meses. Assim, 0s motores usalos na solucdomovimentam a placa
fotovoltaica no sentidoleste/oaste “seglindo” 0 movimento do sol aolongo do diae na
direcédo norte/sul “seguindo” movimento do sol aolongo do ano (movendose entre os
solsttios). Cabeobservamue, estedltimo motor ndo necessitaser atualizadotodosos
dias, assm ele tem que sa atualizado a cada més, de acordo com o mésdo anoe a
regido onde o prottipo estainstalado,sendo que este controk é realizado pela placa
Arduino (més e loalizagcdo gografica pam deerminar o solsticD).

No decorer do trabdho foram realizados vérios testes com 0s components
eldronicos (placa Arduino Uno, sensoes LDR - Light Dependent Resistor e savos
motoreg, com solugbes e codigos disponiveisna Intemet, de modo a dimensionara
solugdo com o menornumeo de placaspossivé verificandoquantosmotores podeiam
sercontroadoscom um unico pino de controledaplaca Como resultado parial tem-se
que serdo neassaros dois motores para controlar uma plaa e cinco sensore de
luminosidale paa @ptaraenegia de brma otimizada.

Ja com algumassolucdes e resultadosparciais dispaiveis do trabdho, ocorreu o
plangiamento de uma primeira arquitetura ampla do dispasitivo robotico (prototipo). A
arquiteturafoi realizada em software de modelagem 3D pam umademonstacdo mais
fiel do prototipo, e demodoa favorecer aperfeicoamentos futuros,comoilugraaFigura
2.
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Figura 2. Figura demonstrando arquit etura ampla do prot 6tipo em m odelagem 3D.

Comaaquisicidode umaimpressra 3D pelo Canpussera possivelimprimir os suporte
onde cada um dos componates de hadware seila afixado, e com iSso espea-se
desenvolve o protétipo de forma mais rapida visto que nédo seé necessrio adquirir
nenhumdestestensdefixac®.

3. Consideracgdes Finais

Com o andamerd do projeto pode-seconclur que o uso da movimentaao solare o
contole realizado pela plataforma Arduino podego otimizar a captura de energa solar.
Os resuledos iniciais j& demonstam o funcionanenb do prototipo, aonde a placase
movimenta de acordo com a maior incidéncia de eneggia. Como proximos pas®s
espera-seedizar o acoplamento dos sensoresa placa e iniciar asmedi6es de energa
par verificar sehaganhos efetivos ou né. Autonamia do prot6tipo é outro pon a ser
avaliado,ou sejg pretendese utilizar parte da energia solar capturadgaa alimentaro
prototipo e om isso descatar outras fontes delimentacgéo.
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