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Abstract. This paper presents the prototype of a system to control drift in
pesticide spraying, developed from the Arduino platform and electronic
sensors. The systemwill assist the decision making of the producer as to spray
his plants process based on the data collected and the parameters defined in
the application, accessed from a mobile device.

1. Introducéo

A apicacdo de agmotoxicos em uma producd® agricola € uma atividade de suma
importarcia no processo de controle do creximerto das plantagc@s a fim de evtar
ataquesde pragas a producdo Entretarto, os agrotoxicos nemsempre sdo corretamerte
utilizados, como no caso em que eles sdo apicados sem considerar a propagacao da
pulverizac® - ferdmeno denominado como deriva - que faz com que o liquido cubra
locais distintos do seudestino.

A utilizacdo de tecnologias que auxliemno controle de deriva, apreserta grande
relevarcia, dado que o ferdmeno influercia diretamente o ambierte e causa prguizo
financero ao produtor. Paramensurar o controle do potencia risco de deliva (PRD) é
precso conhecerascaracieristicas do anbierte a que ele egé exposto.

2. SducaoProposta

Nesse contexto, apreserta-se a proposta de deenvolvimento deum sisterma de auxilio ao
proceso de pulverizagdo, oriertardo o produtor quanto a ocorréncia e controle da
deiiva, com base na andlise deinformac@esanbiertais coletadas.

3. Desewolvimento

O equipamerto proposto sera degnvolvido com base na plataforma de prototipagem
Arduino, conectado a sersores de temperatura, umidade, ultrassdnico, aremémetro

(sensor a ser desnvolvido, consdetando a augncia deste para a plataforma Arduino),

dispositivo GPS (Sistema de Paosicdo Global) e um sistema de comunicacdo por

Bluetooth. Além ddeshaveraum display LCD e um mddulo paa amazerar os dadas
capurados emum carto de menvdria. A prototipacdo dos componertes é mostrada na
figural.

O sersor de tenperaura capturara a tenmperatura ambierte, pam a medigcdo do
efeito da vapaizacdo, o sersor de umidade capturara a umidaderelativa do anbierte,
para medir a volatilizagdo da gota; o anemdmetro para clculo do arago dagota e da
posicdo do verto; emuanto o sersor ultrassonico para calcular a altura da barra (altura
dos bicos com relaggo ao so0lo), para que se dimensione o tenpo que o produto ficara



Computer on the Beach 2015 - 30. Concurso de Trabalhos Técnicos em Informética 544

exposto adeliva. O GPS sera utilizado pararegistrar a locaizacaodaplataforma e se ela
eda em movimerto, alémdo histérico de datalhora das coletas realizadas, para futuras
ardlises. De acordo com egudos, a pulverizac® deve ser evitadaquardo: velocidade do
vento adma de 10 km/h e a umdade relativa abaixo de 60%; tenpeatura ambiente
acima de 25°C e baixa umidade relativa. Ha casos em que a atividade de pulverizacdo
ndo precisa ser parmlisada, serdo necesario aperses a regubgem do bico pulverizada, de
mareira que aumente ou reduzao tamarho das gotas. O sersor ultrasonico dewe ser
posicionado no mesmo nivel da barra de pulverizago, direconado perperdiculamente
ao solo, enquarto os demais sersores devem ser fixados em lugaralerto.

Bluetooth

Sensor de Temperatura e Umidade

Display LCD

Figura 1. Prototi pacéo da Ligacdo dos Componentes (Fonte: os autor es)

O Arduino sera reponsavel pela coleta e amazeragem dos dados dos sersores
(tenmperatura, umidade, velocidadee posicao do verto, altura da barra, GPS emum
cartéo de menvria. Posteriormerte, os dadas armazemdos serdo erviados a um servidor
Web, onde seréo procesadcs e armezerados. Na primeira versdo da plataforma, os
dads serdo enviados manualmente ao sewidor, através da retirada do cartdo de
mendria. A arquiteturaproposta pama o sistema é apresentadana figura 2.

O sistema exibira ao usuério os dados capturadcs e informacfesrelaconadas as
varidwveis analisadas No display LCD daplataforma e emum aplicativo para dispositivo
moével, o operador poderd acesar os dados momertéaneos coletados. Com o servidor
Web sera possivel processar os dadas coletadcs e apresentar ao usuariio dada histéricos,
graficos e estatisticasdascoletas sepaado por periodos e regibes Osdada do servidor
poderdo ser acesadcs tarto por uma aplicacdo Web quarto peb apicatvo do
dispositivo mével.
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Figura 2. Arquitetura do Sistem a de Apoio ao Controle PRD (Fonte: os autor es)

!

Paa a proxima versdo da plataforma estéo previstos a insergé da comunicacao
direta com o servidor Web e implementac® de feramertas de auxilio a decisdo do
operada, quario ao procedimerto a ser redizadq indicando o PRD, faixa de egectro
da gota, decisdo sugeida (possivel atteragdona regulagemdos bicos ou até pausa da
atividade)

4. Conclusdes

Utilizar os recusos computacionais como auxilio a tomada de decisdo € uma das
possibilidades de apicagcdoda computagdono contexto agricola. Assim busca-se auxliar
0 agriculor, a pattir deste sistermg, a minimizar o cugo (evitar o degpeadicio do insumo)
e 0 impacto anmbiertal (evitar o degpgo de agotdxico no ar) na atividade de
pulverizac® deagrmotoxicos.

Trata-se de um trabalho em amdamerto, que ainda ndo contenpla todas as
funcionalidadesimplementadas A implemerntagdo de um sistema de comunicacaoque
pemita a ligag@o direta da plataforma com a Intemet é objeto de edudo pam um
trakalho futuro, assm como a implemertaggo de um sistema de apao a decisdo, que
possamindicar melhoressolugdesao operador. A versdo atualapreserta os dadc e eges
precsamser interpretados baseado no conhedmerto técrico dos epecialistas
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